DATENBLATT

EIGENSCHAFTEN

Erganzt Geodaten durch terrestrische
Daten mit Vermessungsgenauigkeit

Trimble VISION™-Technologie fiir
digitale Bildiibertragung und digitale
Bilderfassung

Ergiebige Daten fiir die Ausgabe in 2D
und 3D

Er6ffnet Ihnen zusatzliche
Geschaftsmoglichkeiten in der Branche

Die Trimble® VX™ Spatial Station ist ein fortschrittliches Positionierungssystem mit fiihrender
Optik und Scanningtechnik fiir dreidimensionale Messungen und die Ausgabe im 2D- und 3D-

Format

EINFACHE UND GENAUE MESSUNG
TERRESTRISCHER PUNKTE

Die Trimble VX Spatial Station gewahrleistet die
genaue und effiziente Messung terrestrischer
Punkte.

Trimble VISION-Technologie

Die speziell fur Trimble Spatial Imaging
entwickelte Trimble VISION-Technologie
Ubertragt digitale Bilddaten der Messstelle in
Echtzeit auf Ihr Trimble-Datenerfassungsgerat
— zum groben Voranzielen der Messpunkte
genugt ein einfaches Antippen der Video-
anzeige des Trimble-Datenerfassungsgerats.
Dies spart Zeit und Sie kénnen die Anzielung
vornehmen, ohne durch das Fernrohr schauen
zu mussen.

Trimble VISION ermoglicht dartber hinaus die
Anzeige von 3D-Messdaten Uber den Live-
Videobildschirm. Anwender kontrollieren die
Messung in Echtzeit und kénnen sich darauf
verlassen, dass alle erforderlichen Punkte
registriert werden - ohne Nacharbeiten und
Mehrfachmessung. Sie konnen ein Digitalbild
der Messstelle im Videobildschirm erzeugen
und dieses fur die Qualitatskontrolle im Biiro
verwenden.

3D-Scanning

Fur die 3D-Modellierung und die
Volumenberechnung bietet die Trimble VX
Spatial Station eine 3D-Scanningfunktion.
Anwender kénnen Tausende von Punkten in
kurzester Zeit registrieren. Die Trimble VX-
Scanningfunktion eignet sich hervorragend
fur die Messung groBer Oberflachen. Das
3D-Scanning ist zusatzlich durch die Polygon-
Rahmenauswahl erweitert, sodass Anwender
nur die fur das Projekt benétigten Punkte
erfassen.

Eine fortschrittliche Hardwareplattform

Die Trimble VX wurde auf der fortschrittlichsten
Hardwareplattform ihrer Klasse konstruiert.

Sie ist mit Trimble MagDrive™-Servomotoren
ausgestattet, die das Instrument mit
unerreichter Geschwindigkeit drehen. Die
schnellen Servomotoren garantieren eine
zugige Messung. MagDrive bildet ebenfalls

die Grundlage fur die Trimble
VX-Scanningfunktionen.

LASSEN SIE BILDER FUR SICH SPRECHEN

Dank der Kombination ergiebiger 3D-
Scanningdaten mit VISION-Technologie erzeugt
die Trimble VX Spatial Station Daten, mit der
Sie in der Trimble RealWorks Survey™ Office-
Software Bilddaten in Originaltreue erstellen
kénnen. Ein Bild sagt mehr als tausend Worte:
Die Empfanger — ob Kunden oder Kollegen -
erkennen sofort, was die Daten reprasentieren.
Die Inspektion und die Abnahme von Projekten
werden ebenso vereinheitlicht, wie der
Entscheidungsprozess.

Kollegen, denen Sie diese aufschlussreichen
Daten Ubermitteln (beispielsweise als Google
Earth-Daten), sehen sofort, welche Punkte
gemessen wurden und mussen sich nicht erst
zeitaufwandig anhand der Daten orientieren.
Die Ubermittlung originalgetreuer Projektdaten
ist fur Sie darUber hinaus profitabel: Wenn
potentielle Auftraggeber sich auf einen Blick
ein Gesamtbild Ihres Angebots machen kénnen,
steigen lhre Chancen bei der Projektvergabe.

ZUSATZLICHE GESCHAFTSMOGLICHKEITEN IN
NEUEN BEREICHEN

Die Trimble VX Spatial Station er6ffnet
Geschaftschancen im Transport- und Bau-
wesen, in der Versorgungs- und Kommuni-
kationsindustrie, in der Rohstoffindustrie, bei
Regierungsbehdrden und Militar. Bei vielen
Anwendungen in diesen Bereichen kommen
Photogrammetriedaten zum Einsatz. Wahrend
Luftaufnahmen hilfreiche und eindimensionale
Ansichten aus der Vogelperspektive bieten,

ist die Erfassung detaillierter Panoramen nur
auf terrestrischer Ebene méglich. Durch die
Kombination von Geodaten aus Luftaufnahmen
und exakten terrestrischen Messungen
erreichen Sie eine komplette raumbezogene
Darstellung des Messobjekts.

Die Trimble VX definiert das Dienstleistungs-
angebot von Unternehmen, die sich auf
Geodaten spezialisiert haben, neu. Sie
ermoglicht die Bereitstellung bemerkenswert
aussagekraftiger Ergebnisse, die heutzutage in
der Branche verlangt werden.

& Trimble.



SPEZIFIKATIONEN

LEISTUNGSSPEZIFIKATIONEN

Scanning
REICNWEITE 2 L L L ottt ittt e e e e e e e >150 m
MessgeschwindigKeit? . ... ... ... i e e bis zu 15 Punkte/Sek., 5 Punkte/Sek. typisch
MiNdestpuNKLabstand. . . . . ... e s 10 mm
StandardabweichUung . . ... ... e 3 mm auf <150 m
Genauigkeit bei 3D-Einzelpunktaufnahmen . . ... ... e 10 mm auf <150 m
WiINKEIGENAUIGKEIT.. . . o oottt et e et e e e e e e e e e e e e e e e 1" (0,3 mgon)
Automatischer Stehachskompensator
1177 Zweiachskompensator
GENAUIGKEIT . . . o ot e e 0,5" (0,15 mgon)
KOmMPeNnsatorbereiCh . . ... 6' (100 mgon)

Andere Messmodi (Distanzmessung)
Genauigkeit (Standardabweichung)

Prismenmodus
SHANAId . oo e e e e e 3 mm + 2 ppm
L Lo 01 T 10 mm + 2 ppm
DR-Modus
1) 0o = 3 mm + 2 ppm
L Le 01 e 10 mm + 2 ppm
StandardmessuNg >300 M . . .o ..ttt et e e e e e e e e e e e e e e 5 mm + 2 ppm
Messzeit
Prismenmodus
SEANAAId . .o e e e e e 1,2 Sek.
=T 13T 0,4 Sek.
MIttelWertbildUuNG? . . . 1,2 Sek. pro Messung
DR-Modus
SEANAArd . .o e e e e 1-5 Sek.
=T 13T 0,4 Sek.
MIttelwerthildUuNG?. . . . 1-5 Sek. pro Messung
Reichweite (unter normalen Bedingungen® °)
Prismenmodus
B 24T 4 2 - TPt 2500 m
1 Prisma, Long RANGe (LR). . . .. oottt ettt e e et e e e e e 5500 m (max. Reichweite)
20 T 4T 3500 m
3 Prismen, Long RANGE (LR). . . ..ottt ettt et e e et e e e e 5500 m (max. Reichweite)
KUPZESte ZIRIWITE. . . . . ottt it ettt et et e et e e e e 0,2m
DR-Modus (typisch)
Kodak Grau-Karte (18% RefIeXion) 2. . . ...ttt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e >300 m
Kodak Grau-Karte (90% RefleXion) 2. . . ...ttt et et e e ettt e e e e e e e e e e >800 m
Reflektorfolie 20 MM . . ... e e e 800 m
Reflektorfolie B0 MM . . . ... e 1600 m
KUrzZeste ZIEIWITE . . ..ottt et et e e e e e e e e e 2m
ROBOTIC-BETRIEB
Reichweite®
NOIMaAlE PriSIMEN. . . .o ittt ettt e e e e e e e 500-700 m
Trimble MU Track-Prisma . . ... o i it ittt ettt ettt et e e 800 m
Autolock-Anzielgenauigkeit auf 200 m (Standardabweichung)®
NOIMaAlE PriSIEN . .ottt et e e e e e e e e e <2 mm
Trimble MU Track-Prisma . . ... it e it ettt e e e e <2 mm
QU723 (=31 L 1YY= 1 <Y 0,2m
Internes/externes FUNKGErat ... ... ...ttt e et 2.4 GHz Frequenzsprung Spread Spectrum Funk
LY Tl 2= B (477 1Y ) L 2-10 Sek.

o

1 Die Reichweite ist abhédngig von den Reflexionseigenschaften des Zielobjekts, den atmosphdérischen Reichweite und Genauigkeit sind abhédngig von den atmosphérischen Bedingungen, der PrismengréBe

Bedingungen und den Scanwinkeln. und der Hintergrundstrahlung.
2 Kodak Grau-Karte, Katalognr. E1527795. 7 Abhéngig vom gewéhlten Suchsektor.
3 Die M hwindigkeit ist abhéngig von der Form, Oberflidchenbeschaffenheit, den 8 0,5 Frames pro Sekunde bei Bedienung mit Datenerfassungsgerét.
Reflexionseigenschaften, der RastergréBe, der Entfernung und dem Winkel zum Zielobjekt. 9 Die Batteriekapazitédt bei -20°C betrégt 75% der Batteriekapazitat bei +20°C.
4 Wiederholur g einstellbar (bis zu 99 Me n). 10 Bluetooth-Zulassungen sind lénderspezifisch. Weitere Informationen erhalten Sie bei Ihrem zusténdigen
5 Normale Sicht: Keine Nebel-/Dunstbildung, Bewélkung oder mittlere Sonneneinstrahlung mit leichtem Trimble-Vertriebspartner.

Hitzeflimmern.



SPEZIFIKATIONEN

SYSTEMSPEZIFIKATIONEN

Horizontierung
Dosenlibelle im DreifuB . . . . ... e e s 8'/2 mm
Elektronische zweiachsige Libelle im LC-Display mit
EINEr AUTIOSUNG VON. . .. et e e e et e e e e e e e e e e 0,3" (0,1 mgon)
SEIVOSYS M L . oo MagDrive-Servomotoren, integrierte Servo-/Winkelsensoren,
elektromagnetischer Direktantrieb
GESCWINAIGKEIT . . . ..ot 115 Grad/Sek. (128 gon/Sek.)
Wechsel der FEINIONIIage . . . ..ot e e e e et e e e et e e e e 3,2 Sek.
Positioniergeschwindigkeit 180 Grad (200 QON) . . ... ... o ittt i 3,2 Sek.
Klemmen und Feintriebe . . . ... o e servogesteuerte Endlosfeintriebe
Zentrierung
=] 0 g 1T Y (=T 3 P 3-Zapfen
OPLISCNES Lot . . o .ttt ettt et e et e e e e e e e e e e integriertes optisches Lot
VergroBerung/FOKUSSIEIUNG . . ...ttt sttt et e e et e e e e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e 2,3%/0,5m — oo
Fernrohr
RV o] £ 1T (U e 30x
O NUNG « .« ottt e 40 mm
Sehfeld aUf 100 M. . ...t 2,6 m
FOKUSS B UNG . . o oottt et e et e e e e e e e e e e e e 1,5m—o
Beleuchtetes FadenkreUz. . . .. .. oo e e e e ja, variabel (10 Schritte)
Kamera
(60 1 o digitaler Farbbildsensor
AUT O UNG . o e e e 2048 x 1536 Pixel
BrenNW It . . e 23 mm
THE ONSCNaIT . oo 3m-oo
LY 2 =1 (o 16,5° x 12,3° (18,3 gon x 13,7 gon)
Digitale VergroBerUng . . . . ...ttt ettt e e e e e e e e e e e e e 4-stufig (1x, 2x, 4x, 8x)
Bl tUNG . .o automatisch
Helligheit . . .o e wahlbar
300 T wahlbar
BildSPEICNET . . oo e bis zu 2048 x 1536 Pixel
Dt oMMt . . . oot s JPEG
KOmMPressioNSVErNAITNIS . . . . ... oot e e e e e e e e e e e e wahlbar
VIdEOStrEaMING . . it 5 Frames pro Sekunde
Betriebstemperaturbereich . ... ... . o —20°C bis +50°C
SCNULZAT . o o oo e e e e IP55
Stromversorgung
Interne Batterie. . ... ... o e wiederaufladbare Lithium-lonen Batterie, 11,1V, 4,4 Ah
Batteriebetriebszeit®
Eine interne Batterie . ... ... s ca. 5 Stunden
Drei Batterien (Uber Multibatteriehalterung) . . .. ... .. o i e ca. 15 Stunden
Robotic-Halterung mit einer internen Batterie. . ... ... . ca. 12 Stunden
Gewicht
LT LT3 T o 5,25 kg
Trimble CU-Controller. . . ... i 0,4 kg
DFEITUB . . . . ettt e e e e e e e e e 0,7 kg
L =T g Y= 1= =Y T 0,35 kg
KIPPAChSNONE . . . e 196 mm
DatenUbertragung . . .. ...ttt e e e e e USB, seriell, Bluetoothe'
EDM-SPEZIFIKATIONEN
Lichtquelle . . .o e Impulslaserdiode 870 nm, Laserklasse 1
Koaxial angeordneter LaserpOinter . . .. ...ttt ettt e et et e e e e e e e e e e e Laserklasse 2
Strahldivergenz Prismenmodus
[ e T2 1 - | 4 cm/100 m
VKAl . . oo e s 8 cm/100 m
Strahldivergenz DR-Modus
| Lo T4 o 1 7 | 4 cm/100 m
ViRl . . oo e e et 8 cm/100 m

Atmospharische Korrektur. . . ... .. e —130 ppm bis 160 ppm kontinuierlich



VISIBLE AND INVISIBLE
LASER RADIATION
& DO NOT STARE INTO BEAM

CLASS 2 LASER PRODUCT

Maximum output power: 1 mW-
‘This product complies with EC 60825-1,
January 2001 and 21 CFR 104010 and 1040.11
‘except for deviations persuant to
Laser Notice no. 50, dated July 26, 2001

© 2007, Trimble Navigation Limited. Alle Rechte vorbehalten. Trimble und das Globus- & Dreieck-Logo sind in den USA und in anderen Léndern eingetragene

ichen von Trimble igation Limited. MagDrive, RealWorks Survey, Trimble VX und Trimble VISION sind i von Trimble igation Limited. w
Die Bluetooth Wortmarke und -Logos sind Eigentum der Bluetooth SIG, Inc. Die Nutzung dieser Marken durch Trimble Navigation Limited erfolgt unter Lizenz.
Alle anderen Warenzeichen sind Eigentum der jeweiligen Inhaber. Alle anderen ichen sind Eit der j ili Inhaber. 9 BI u eto oth
Bestellnr. 022543-261C-D (09/07)

NORDAMERIKA EUROPA ASIEN & SUDPAZIFIK

Trimble Engineering & Trimble GmbH Trimble Navigation
Construction Group Am Prime Parc 11 Singapore PTE Limited

5475 Kellenburger Road 65479 Raunheim ® DEUTSCHLAND 80 Marine Parade Road
Dayton, Ohio 45424-1099 e USA Tel.: +49-6142-2100-0 #22-06, Parkway Parade
(Gebiihrenfrei in den USA) Fax: +49-6142-2100-550 Singapore 449269 e SINGAPUR
800-538-7800 Tel.: +65-6348-2212

Tel.: +1-937-245-5154 Fax: +65-6348-2232

Fax: +1-937-233-9441
D =
& Trimble.

AUTORISIERTER TRIMBLE-VERTRIEBSPARTNER -
www.trimble.com
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